ТЕХНОЛОГИЧЕСКИЕ ХАРАКТЕРИСТИКИ УСТРОЙСТВА ПЕРЕМОТКИ КАБЕЛЯ 
	НАИМЕНОВАНИЕ ПАРАМЕТРА
	ЗНАЧЕНИЕ

	 Напряжение питающей сети
	 3-х фазное,380 В

	 Максимальный типоразмер барабана
	 22б

	 Минимальный типоразмер барабана
	 10

	 Диаметр измеряемого кабеля.мм
	 3-65

	 Максимальная грузоподъемность,кг
	 5000

	 Принцип установки барабана
	 Гидравлические пиноли

	 Исполнение укладчика
	 Автоматический синхронный

	 Точность измерения длины,%
	 +/-1

	 Скорость вращения приводного вала,м/мин
	 0-30

	 Счетчик длины кабеля
	 Электронный

	 Габаритные размеры
	 3045х2510х1800

	 Масса,кг.,не более
	 1500

	 Защита электродвигателя:
	 

	 -от скачков напряжения питающей сети
	 +

	 -от короткого замыкания
	 +

	 -от перегрева
	 +

	 Температурный диапазон работы станка
	 ОС до +32С

	 Опция останова при достижении запрограммированной длины
	 +

	 Исполнение измерительного узла
	 ИДМ-65ПВВР



	
Устройство для перемотки кабеля  обеспечивает возможность перемотки, намотки кабеля с барабанов со следующими характеристиками:
	[image: Станок для намотки, отмотки кабеля УНКГ-22-5 с АКУ-1100. Характеристики кабельных барабанов]






	Тип барабана
	Диаметр щеки, Dщ 
	Диаметр шейки, Dш
	Диаметр осевого отверстия, Dо
	Длина шейки, L 
	Длина барабана 

	 10
	 1000
	 500
	 50
	 390
	 500

	 12
	 1220
	 650
	 70
	 800
	 940

	 14
	 1400
	 750
	 70
	 900
	 1050

	 16
	1600 
	800 
	 80
	 1000
	 1180

	 18
	1800 
	 900
	 80
	730 
	 880

	 20
	 2000
	 1120
	 80
	 1250
	 1500

	 22
	 2200
	 1280
	 100
	 1000
	 1150


	[bookmark: _GoBack][image:  ]Во время осуществления перемотки кабеля, троса, каната и других длинномерных материалов и использовании барабанов значительных масс (более 1т.) рекомендуется устанавливать Систему фиксации барабана при остановке, во избежание вращения барабана после остановки станка. Это значительно повысит безопасность работы и качество намотки длинномерного материала. Данная система может устанавливаться только на приводные станки и представляет собой электромагнитный тормоз, монтируемый в двигатель и систему управления тормозом, интегрированную в систему управления станка.
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